
チーム C
•石寺 啓一 (鹿児島大) 

•高野 佑磨 (大阪大)

•羽岡 侑哉 (兵庫県立大)



Cチーム
⽯寺啓⼀ (⿅児島⼤学)
⾼野佑磨 (⼤阪⼤学)
⽻岡侑哉 (兵庫県⽴⼤学)

http://eventregist.com/e/academyhills171107

完全⾃動運転による
無⼈タクシーの実現



http://jafmate.jp/blog/news/171107-8.html



アナログ・デバイセズ株式会社
マリモ電⼦⼯業株式会社
チャネルホッピングによる
⼲渉回避技術 コスモリサーチ株式会社

同軸線圧電センサ

実現に向けた三つのテクノロジー

株式会社潤⼯社 ⽇本ゴア株式会社
位相安定同軸ケーブル



Cloud
交通量の
⾃動把握

同軸圧電センサ

妨害(⼲渉)電磁波

チャネルホッピングによる
⼲渉回避→事故防⽌ 最短時間ルート

位相安定
同軸ケーブル

安定した電⼒供給

⾞の通過による圧⼒変化を感知



https://www.sozai-library.com/sozai/9537http://www.civillink.net/fsozai/kyukyu.html

公共性の⾼い乗り物

http://www.civillink.net/fsozai/kyukyu.html




